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Pengaturan Kecepatan 
Putaran Motor Induksi 1Phasa Berbasis 
Mikrokontroller ATMEGA 8535.

Rancang Bangun Prototipe 
Pengendali Kecepatan Motor Induksi 3 Fasa dengan 
Pengaturan Tegangan Berbasis Mikrokontroller 
Arduino dan Android Smartphone.

Perancangan Pengaturan 
Kecepatan Motor Induksi Satu Fasa dengan PWM 
Menggunakan Pengendali PID Berbasis Arduino

Metode Pengeringan

Pengeringan Lembaran Karet 
(Sheet) Dengan Cara Penjemuran, Pengeringan 
Rumah Kaca dan Pengasapan.

Uji Performasi Alat 
Pengering Efek Rumah Kaca Tipe Rak Dengan 
Pemanas Tambahan Pada Pengeringan Kerupuk 
Uyel

Modern Control Engineering

Practical Antenna Handbook

Mesin Arus Searah

Conveyor and 
Related Equipment, 

Conveyor: 
Aplication, Selection and Integration


